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Varfor obemannade flygsystem?

Farligt (Dangerous)

Smutsigt (Dirty)

Langtrakigt (Dull)




Ingaende Komponenter

Luftfarkost och nyttolast Datalank

Kontrollstation
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RPAS Klasser
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Typuppgifter for Mini UAV-system

”Spana mot” ar det vanligaste sattet att ange
ett mallage.

\ TGT: N554321 0141516 R: Lkm
Pinpoint 5

”Spana langs” innebar spaning langs med en
kommunikationslinje (vag, jarnvag eller

vattendrag) dar start och en slutpunkt anges.

Rapportering kan ske med hjalp av ett rutnat
som laggs pa vagen.
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Line search
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”Spana inom” innebar spaning inom
ett definierat omrade dar varje horn
anges med koordinater eller UPT.

Area search

”Spana langs linje” innebar spaning
langs en fast linje med en fast
strakbredd.
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En mangd olika inhamtningsmetoder

Konventionell motstandare
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Fairy Queen

1933

Britterna gor forsok med fjarrstyrning av
ombyggda flygplan som obemannade flygmal.
Prototypen kallades for Fairy Queen och den
serieproducerade modellen Queen Bee. Som
utgangsmaterial for prototypen anvandes ett
flygplan fran firman Fairey, vilket var
fabrikantens efternamn.
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Foto: WikimediaCommons
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Internationella tidiga forsok

1939 - 1950
The 0Q-2 Radioplane was the first mass-produced UAV or drone in the United States. The drone

was the product of Reginald Denny. He served with the British Royal Flying Corps during World War
I, and after the war emigrated to the United States to seek his fortunes in Hollywood as an actor.

It was at the Van Nuys Radioplane factory that in 1944 that Army photographer David Conover saw
a young lady named Norma Jeane, and thought she had potential as a model. This “discovery” led
to fame for Jeane, who soon changed her name to Marilyn Monroe.

Foto: WikimediaCommons
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Svenska tidiga forsok

Skatan 1969-74
FOA

Konstruktor och pilot:
Jesper V Segebaden
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Sprite 1992-93




Foto: Forsvarsmakten
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UAVO02 Falken (2007 - 2013)
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UAVo3 ornen

UAVO03 Ornen
RQ-7 (Shadow 200, Textron systems)

RSTA
W R Wankelmotor AVGAS (35hK)
e Flygtid ca. 6h,

Réckvidd 120km

Max 170kg startvikt varav max 35kg payload
Spannvidd 3,8m och langd 3,4m
Sensor EO / IR samt “belysare”
Autonom eller manuell flygning
Gar mot “livsslut”

i Markkontrollstationen med pilot (v) och sensoroperator (h)




A

u UAV05C Korpen .
RQ-20 (PUMA 3, Aerovironment) s

RSTA Pre-flight check infor flygning

Elmotor

2 — 3,5h uthallighet (beror pa sensortyp)

Rackvidd 20km (40 eller >60km med sarskilda antenner)

Totalvikt 6,8kg (finns utrymme for ytterligare 0,5kg last)

Spannvidd 2,8m och langd 1,4m

Sensor EO/IR/NIR/”belysare”

Autonom eller manuell flygning “d

Stor utvecklingspotential med flera olika antenner och farkoster

Markkontrollstation med handkontroll
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Farkost med i45-sensor


2016_i45_Downlink_Comparison_1080b.mp4

Single Source Intelligence Cell

Video Sensors

Flight and
Sensor Control

Live Video and
Data
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Image Sensors

»

Images and
Data

Command and

Control

Reports

Live Video,
Images and
Data

Other Sensors

Deployable éirbase
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Trender

Militara UAV:er utgor redan idag i manga scenarion en viktig formagehojare.
Dock framst mot icke kvalificerade motstandare.

Ser ett 6kat intresse for obemannade farkoster for flertalet uppgifter inom
samtliga domaner (mark, sjo, luft), och numera inte enbart for spaning:

- Anvanda autonoma plattformar for att kunna na och evakuera skadade eller for att
leverera kritisk last som t.ex. blod nara en skadeplats.

- Autonoma farkoster beddoms bli en allt viktigare systemkomponent till konventionella
fartyg och ubatar, som t.ex. Autonoma farkoster for ytstridsforband.

- Okade krav pa samverkan med autonoma system (Human Autonomy Teaming)

%
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Forutsattningar

Robust PNT

PNT (Position, Navigation, Timing) utgor en grundlaggande
férutsattning for att realisera obemannade farkoster. Idag baseras nast
intill samtliga obemannade farkoster denna formaga pa GNSS-
mottagare, vilka ar kansliga for storning eller vilseledning.

Robust Kommunikation

Dagens obemannade system kraver kontinuerlig kommunikation for sin
styrning och deras formaga kommer att reduceras kraftigt eller helt
slas ut om plattformarnas kommunikationssystem stors ut.
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Onskade F6rmagor

Okad varseblivning, genom multipla sensortyper integrerade pa samma
farkost, tex signalspaning och EO.

Okad autonomi, for att 6ka den effektiva nyttan, t.ex. genom outtrottlig
kontinuerlig dvervakning, men aven for att over huvud taget klara av det allt
snabbare stridsforloppet.

Okad tillgdnglighet och skydd mot stdérning och paverkan av systemen mot
inte minst cyberangrepp ar ndodvandigt for ett framtida inforande i FM.
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